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(54) Bezeichnung: Vorrichtung zur erweiterten Reichweitenabschaltung fur Hubarbeitsbuhnen bei Schragaufstel- 
lung 

(57) Zusammenfassung: Die erweiterte Reichweitenab- 
schaltung fur Hubarbeitsbuhnen bei Schragaufstellung 
wurde entwickelt, urn einen sicheren Betrieb von Hubar- 
beitsbuhnen in unebenem Gelande oder auf Gefallestre- 
cken bei Erzielung einer der jeweiligen Aufstellneigung ent- 
sprechenden optimalen Reichweite zu ermdglichen. 

Hierbei wird mit mindestens einem Neigungssensor an der 
Steuerung zur Begrenzung der Reichweite der Hubarbeits- 
buhne die Aufstellneigung der Hubarbeitsbuhne zu deren 
Betrieb erfasst und zur Begrenzung der Reichweite derart 
ausgewertet, dass man bei waagerechter oder hangauf- 
warts gerichteter Aufstellung die grofite Reichweite erzielt. 

Eine Einschrankung der Aufstellneigung ist zumindest zur 
Reichweitenbegrenzung nicht mehr notwendig. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur 
Begrenzung der maximalen Reichweite von fahrba- 
ren und selbstfahrenden wie auch von auf Kraftfahr- 
zeugfahrgestellen aufgebauten Hubarbeitsbuhnen 
und ahnlichen sonstigen Arbeitsgeraten in Abhangig- 
keit der vorhandenen Aufstellneigung. 
[0002] Die Aufstellneigung ist die Abweichung der 
fur die Aufstellung festgelegten Bezugsebene der 
Hubarbeitsbuhne von einer allseits waagerechten 
Ebene. Urn dies kontrollieren zu konnen, besitzen 
Hubarbeitsbuhnen eine Libelle, welche die tatsachli- 
che Aufstellneigung anzeigt. Andere Hubarbeitsbuh- 
nen sind mit einer Vorrichtung ausgestattet, die die 
waagerechte Aufstellung in gewissen Grenzen 
selbsttattg einstellt. Hauptsachlich bei zu grafter Nei- 
gung der Aufstellflache stofit dieses System an seine 
Grenzen. 

[0003] Fur die unterschiedlichsten Arbeiten an Stel- 
len im naheren Bereich die ohne grofien Aufwand 
nicht leicht und schnell zu erreichen sind, werden im 
Freien wie auch in Hallen Hubarbeitsbuhnen einge- 
setzt. Diese werden an einem leicht zuganglichen 
Ort, der den vom Hersteller festgelegten Anforderun- 
gen an die Aufstellung gerecht wird, aufgebaut. Da- 
mit ist es mdglich, daft man sich zwangslaufig mit der 
Hubarbeitsbuhne von der dem Arbeitsort nachsten 
Aufbaustelle entfemen mufc, urn eine sichere Aufstel- 
lung zu garantieren. Nicht nur aus diesem Grund ge- 
winnt die Erzielung einer maximalen Reichweite der 
Hubarbeitsbuhne standig an Bedeutung. 
[0004] Mit einer moglichst grofcen Reichweite ist die 
Hubarbeitsbuhne viel flexibler als eine mit kleinen Ar- 
beitsbereich. Sie braucht z.B. nicht so oft umgestellt 
werden, da man mit einer einzigen Aufstellung auch 
weiter entfernte Stellen erreichen kann. 
[0005] Das Ziel der Erfindung ist, da(i man bei der 
Wahl des Aufstellortes viel flexibler sein kann. Man 
muR diesen nicht unbedingt speziell vorbereiten, urn 
im Gelande die Neigung des Aufstelluntergrundes 
ausgleichen zu mussen. 

[0006] Bisher wurde nur ein Maximalwert der Auf- 
stellneigung angegeben, in dem die Standsicherheit 
der Hubarbeitsbuhne gewahrleistet ist. Auch wenn 
man die Hubarbeitsbuhne moglichst waagerecht auf- 
stellt, wird die Reichweite immer nach der festgeleg- 
ten ungunstigsten Stellung begrenzt. Man hat also 
bei waagerechter Aufstellung Reichweitenreserven, 
die nicht nutzbarsind. 

[0007] Mit der Erfindung ist die maximale Reichwei- 
te nicht mehr von der angenommenen ungunstigsten 
Aufstellung abhangig. Bei ungunstiger Schragstel- 
lung erhalt die Arbeitsbuhne eine kleine Reichweite, 
bei gunstiger Aufstellung eine grolie. 
[0008] Hubarbeitsbuhnen besitzen zum sicheren 
Betrieb uber eine Vorrichtung zur Begrenzung der 
Reichweite. Diese ist in den meisten Fallen eine elek- 
tronische Steuerung die die Reichweite in Abhangig- 
keit des Aufrichtwinkels des Hubarmes (1) der Hub- 



arbeitsbuhne und der am Hubarmzylinder (2)gemes- 
senen Last begrenzt. Als weitere Grofie zur Begren- 
zung der Reichweite wird die Stellung des Drehti- 
sches (3) in Bezug zur Abstutzgeornetrie, wie auch 
diese selbst mit hinzugezogen. In all diesen Fallen 
bleibt die Aufstellung der Hubarbeitsbuhne unberuck- 
sichtigt, obwohl diese einen entscheidenden Einflufc 
auf die Standsicherheit der Hubarbeitsbuhne und de- 
ren Reichweite besitzt. 

[0009] Will man die Aufstellneigung erfassen, 
schlielM man mindestens einen Neigungssensoroder 
anderen Mefiwertaufnehmer fur die Neigung an die 
elektronische Steuerung an. Dieser ist in bevorzugter 
Ausfuhrung mit dem Grundgestell der Hubarbeits- 
buhne, der sogenannten Basis (4), fest verbunden 
und mud mindestens einmalig nach der Aufstellbe- 
zugsebene ausgerichtet und so justiert werden. Da- 
durch kann er die Neigungsabweichungen der tat- 
sachlich vorhandenen Aufstellung von der einmalig 
eingestellten waagerechten Aufstellung registrieren. 
[0010] Vorteilhaft ist hierbei, wenn die Aufstellung 
mittels 4 starrer, z.B. hydraulisch betriebener Stutzen 
erfolgt. Es sollten sich keine federnden Elemente in 
der Abstutzung befinden, bzw zur Abstutzung be- 
nutzt Oder in diese mit einbezogen werden. Wahrend 
des Betriebes der Hubarbeitsbuhne darf sich die Auf- 
stellneigung nicht andern. 

[0011] In der elektronischen Steuerung werden die 
Werte der Aufstellneigung zur Ermittlung der maxi- 
malen Reichweite herangezogen. Das ist moglich, in- 
dem der Steuerung verschiedene Werte fur die zulas- 
sige Reichweite bei unterschiedlichen Schragstellun- 
gen, also Aufstellneigungen, zur Verfugung gestellt 
werden. Hierbei wahlt die Steuerung die Werte der 
nachstgrofteren definierten Schragstellung anhand 
der vorhandenen Aufstellneigung mittels eines 
Soll-lstwert-Vergleiches selbststandig aus und be- 
grenzt die maximale Reichweite anhand dieser Wer- 
te. Dies geschieht in der einfachsten Variante ohne 
Berucksichtigung des Schwenkwinkels des Drehti- 
sches der Hubarbeitsbuhne. 

[0012] Damit ergibt sich eine Vergrofterung der 
Reichweite bei verminderter Schragaufstellung ohne 
Einschrankung der maximalen Schragaufstellung. 
[0013] In einer fortgeschritteneren Variante berech- 
net die Steuerung die maximale Reichweite unter 
Einbeziehung des Schwenkwinkels des Drehtisches 
in Abhangigkeit der erfassten Aufstellneigung selbst- 
standig. Dadurch erreicht man immer die optimale 
Reichweite fur den jeweils vorhandenen Schwenk- 
winkel. Ist der Ausleger mit Drehtisch in Richtung 
hangabwarts geschwenkt, laftt sich nur eine geringe- 
re Reichweite realisieren, als wenn er hangaufwarts 
steht. Man gewinnt dadurch also noch zusatzlich 
Reichweite mit hangaufwarts gehchteten Ausleger 
gegenuber der Variante, bei welcher nur mit der vor- 
handenen Aufstellneigung ohne Berucksichtigung 
des Schwenkwinkels gearbeitet wird. 
[0014] Durch die erweiterte Reichweitenabschal- 
tung fur Hubarbeitsbuhnen bei Schragaufstellung 
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wird 'also die dreidimensionale Lage des Gesamt- 
-schwerpunktes der Hubarbeitsbuhne direkt zur Be- 
grenzung deren Reichweite herangezogen. Dies ist 
nun durch die Erfassung der Aufstellneigung und Zu- 
ordnung der erzielbaren Reichweiten moglich. 

Patentanspruche 

1 . Erweiterte Reichweitenabschaltung fur Hubar- 
beitsbuhnen bei vergrofterter Schragaufstellung da- 
durch gekennzeichnet, daft mit mindestens einem 
Neigungssensor an der Steuerung zur Begrenzung 
der Reichweite der Hubarbeitsbuhne die Aufstellnei- 
gung der Hubarbeitsbuhne zu deren Betrieb erfasst 

- und zur Begrenzung der Reichweite ausgewertet 
wird. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daft analoge und/oder digitale Nei- 
gungssensoren verwendet werden. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daft an die elektronische Steuerung 
ein Drehwinkelsensor des Drehtisches angeschlos- 
sen ist. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dad in der elektronischen Steuerung 
eine Soll-lst-Wert Vergleichseinheit fur die Ermittlung 
der maximalen Reichweite in Abhangigkeit des Nei- 
gungswinkels der aufgestellten Hubarbeitsbuhne 
vorhanden ist. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daft die Vorrichtung zur Reichweiten- 
abschaltung mit vorherfestgelegten Werten arbeitet. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daft die Vorrichtung zur Reichweiten- 
abschaltung die maximale Reichweite selbsttatig er- 
mittelt. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daft mehr als eine Vorrichtung einge- 
setzt wird. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daft die Reichweitenabschaltung mit- 
tels Momentenuberwachung erfolgt. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daft die Reichweitenabschaltung mit- 
tels Positionsuberwachung erfolgt. 

Es folgt ein Blatt Zeichnungen 
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Anhangende Zeichnungen 
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